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执行摘要
• 一句话：为 SM110 架构添加融合 GDN MTP 解码内核的构建目标，修复 Jetson Thor 上内

核缺失崩溃。

• 推荐动作：该 PR 值得精读。它展示了一个清晰、最小化的针对特定硬件平台 bug 的修复，
且经过了严谨的独立硬件验证。主要价值在于： 1) 体现了对 CUDA 架构目标列表管理的深
入理解； 2) 讨论中展现了对上游依赖的清晰识别和问题解耦能力； 3) 提供了完整的、基于
真实硬件的验证数据，这对评估修复效果非常有帮助。

功能与动机
根据关联 Issue #53462，在 Jetson Thor（SM110 架构）上运行带 MTP 投机解码的 
Qwen3.8 GDN 模型时，引擎启动成功（GDN decode kernel: cuda），但第一个解码步骤即
因 RuntimeError: no kernel image is available for execution on the device 而崩溃。根本
原因是 CUDA 13 已支持 SM110 架构，但 vLLM 的融合 GDN 解码内核（
fused_​gdn_​decode_​post_​conv_​mtp_​kernel）构建列表中未包含此架构，导致轮子中缺少对应
的 SM110 cubin。然而，运行时的能力和符号检查均通过（因为内核绑定存在），使得自动选
择机制错误地选择了融合路径而非可用的 Triton 后备方案。

实现拆解
1. 变更入口与核心逻辑：修改 CMakeLists.txt 中 FUSED_GDN_DECODE_ARCHS 的定义。

在原有架构列表（8.0;8.6;8.9;9.0a;10.0f;12.0f）中，插入 11.0f 目标。`

2. 关键影响分析：此变更导致当使用 CUDA_ARCHS=11.0 构建时，
cuda_archs_loose_intersection 函数会将 11.0f 选入构建目标。对于 SM110a（11.0a）
的显式构建请求，此函数也会正确处理。该修改不影响其他已有架构（SM80、SM86、
SM89、SM90、SM100、SM120）的构建。**

3. 依赖说明与验证配套：本修复依赖一个先前已合并的上游修复（#52743），该修复解决了
csrc/libtorch_stable/ops.h 中声明保护宏与实现保护宏不匹配的问题。本 PR 作者在初始
实现中包含了该头文件修复，但后经沟通，确认该修复已由上游合并，因此本 PR 最终版本
仅包含 CMakeLists.txt 的一行变更。测试主要通过硬件验证完成：报告者（@nyhhome）
在 Jetson Thor 上构建并验证了内核存在性、功能正确性和性能提升。

关键文件：



• CMakeLists.txt（模块 构建配置；类别 config；类型 configuration；符号
FUSED_GDN_DECODE_ARCHS）: 这是唯一被修改的文件。其变更直接决定了哪些
CUDA 架构会被包含在融合 GDN 解码内核的构建目标列表中，是修复的核心。

关键符号：未识别

评论区精华
• 问题确认与根因分析：报告者 @nyhhome 提供了静态验证，通过 cuobjdump 分析发现已发

布的轮子中 sm_110f 架构下 gdn_decode_post_conv_mtp_kernel 的条目为 0，直接证实
了根因。

• 依赖解耦讨论：讨论明确指出，与 SM110-only 构建相关的 ops.h 保护宏不匹配问题由
#52743 (commit b2a6e9dc) 修复，本 PR 不应包含重复修复。作者 wei-core 接受了此分
析，并将 PR 精简为单行变更。

• 硬件验证流程：报告者 @nyhhome 进行了多轮在真实 SM110a 硬件上的验证，包括首次修
复验证、问题纠正、rebase 后验证，并承诺对当前 head (082cf021b7) 进行最终确认。讨
论体现了严谨的工程实践。

• 问题确认与根因定位 (correctness): 共识：根本原因是 FUSED_GDN_DECODE_ARCHS
列表未包含 11.0f，导致 SM110 架构缺少对应的 cubin。

• 上游依赖解耦（ops.h 保护宏） (design): 决策：将 PR 精简为仅包含 CMakeLists.txt 的
单行变更，依赖上游合并的头文件修复。

• Jetson Thor 硬件验证 (testing): 验证结论：修复有效，功能正确，性能优于 Triton 后备
方案。为合并提供了强有力的证据。

风险与影响
• 风险：

• 回归风险：极低。变更仅添加一个新的构建目标，不修改任何现有内核逻辑、运行时路径
或测试。现有 SM80-SM120 架构的行为不受影响。

• 功能依赖风险：中低。修复的有效性依赖于上游 #52743 的头文件修复已合入 main 分支。
对于未包含 #52743 的代码分支，仅添加此架构目标仍会导致编译错误（但运行时行为
不变）。

• 兼容性风险：无。VLLM_GDN_DECODE_KERNEL=triton 的后备方案保持完全可用。

• 影响：

• 用户影响：直接解决了在 SM110 架构设备（如 NVIDIA Jetson Thor）上使用 MTP 投机
解码时的崩溃问题，使融合 CUDA 内核路径得以正确启用。根据硬件测试，相比 Triton
后备方案，吞吐量提升约 16-20%。

• 系统影响：对于多架构轮子的构建流程，确保 SM110 架构包含完整的融合 GDN MTP 内
核。对于非 SM110 架构的构建和运行时无影响。

• 团队影响：为特定硬件平台提供了必要的支持，完善了 vLLM 的多架构覆盖范围。讨论过
程也为处理类似的平台支持问题提供了范例。

• 风险标记：特定硬件平台依赖 , 上游依赖修复



关联脉络
• PR #52743 [Bugfix] Fix declaration guard mismatch for fused GDN decode in ops.h:

此 PR 修复了本 PR 运行时所依赖的 ops.h 头文件中声明保护宏与实现保护宏不匹配的问题
，已合入 main。它的合并解除了本 PR 的一个编译阻塞。

• PR #53462 [Bug]: GDN MTP fused decode kernel (fused_gdn_decode_post_conv_mtp)
crashes with "no kernel image is available" on SM110a (Jetson Thor): 这是本 PR 要解
决的原始 bug 报告。


