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执行摘要
• 一句话：修复 Nano Nemotron VL 静态图像输入回归

• 推荐动作：建议精读此 PR，因为它展示了如何修复由较大重构引入的回归问题。关键设计决
策是在静态路径中显式传递原本被遗漏的参数，确保数据流完整。同时，自动化代码审查建
议的鲁棒性改进值得考虑，但当前修复在回归背景下是充分的。

功能与动机
PR #38655 重构了图像输入处理，但静态分辨率路径下 pixel_​values_​flat 未被传递给 
NanoNemotronVLImagePixelInputs，导致图像输入被丢弃，模型无法处理静态图像。此修复
确保回归行为被纠正。

实现拆解
1. 定位问题
在 vllm/​model_​executor/​models/​nano_​nemotron_​vl.​py 的 
_​parse_​and_​validate_​image_​input 方法中，动态分辨率路径（self.​dynamic_​resolution 为真）
会调用 DynamicResolutionImageTiler.​stack 并传递 pixel_​values_​flat 给 
NanoNemotronVLImagePixelInputsDynamic，但静态路径则没有传递该值，导致 
NanoNemotronVLImagePixelInputs 对象缺少 pixel_​values_​flat 字段。

2. 实施修复
在静态路径中，将 pixel_​values_​flat 显式作为参数传递给 
NanoNemotronVLImagePixelInputs。变更前后对比如下：

3. 验证
该修复由 tomeras91 审核并批准（LGTM）。由于是回归修复且改动极小（+3/-1），未添加
专门的测试文件，但回归测试应涵盖静态和动态图像输入场景。

关键文件：

• vllm/model_executor/models/nano_nemotron_vl.py（模块 模型执行器；类别 source；类
型 data-contract；符号 _parse_and_validate_image_input）: 核心修复文件，在静态图像
输入路径中添加缺失的 pixel_values_flat 参数传递。

关键符号：_parse_and_validate_image_input



关键源码片段

vllm/​model_​executor/​models/​nano_​nemotron_​vl.​py
核心修复文件，在静态图像输入路径中添加缺失的 pixel_values_flat 参数传递。

# vllm/model_executor/models/nano_nemotron_vl.py

def _parse_and_validate_image_input(self, **kwargs: object) -> NanoNemotronVLImageInputs | 
None:
    # ... 其他逻辑 ...
    pixel_values_flat = kwargs.pop("pixel_values_flat", None)
    if pixel_values_flat is None:
        return None

    if self.dynamic_resolution:
        # 动态分辨率路径：使用 DynamicResolutionImageTiler.stack 处理
        pixel_values_flat = DynamicResolutionImageTiler.stack(pixel_values_flat, self.patch_size)
        return NanoNemotronVLImagePixelInputsDynamic(pixel_values_flat=pixel_values_flat, 
        **kwargs)
    else:
        # 静态分辨率路径：修复前缺失 pixel_values_flat 参数
        return NanoNemotronVLImagePixelInputs(
            pixel_values_flat=pixel_values_flat, # 修复：显式传递
            num_patches=kwargs.pop("image_num_patches"),
            **kwargs,
        )

评论区精华
该 PR 的讨论主要来自自动化代码审查机器人 gemini-code-assist[bot] 的反馈，它指出从 
kwargs 中 pop pixel_​values_​flat 和 image_​num_​patches 键时没有默认值，在输入组合意外
时可能导致 KeyError。评审人还建议在方法开始时使用 kwargs.​get 并显式参数传递以提高鲁
棒性。

然而，审核者 tomeras91 批准了 PR，表明当前方法在现有设计中是可接受的，但提取上下文
显示输入格式已验证（参见 _​parse_​and_​validate_​image_​input 先前的检查）。

• 潜在 KeyError 风险 (correctness): 当前实现中 pixel_values_flat 在方法开始时被 pop 并
检查了 None，image_num_patches 在调用链中通常存在，风险较低。审核者 tomeras91
批准了 PR，表明风险可接受。

• 修复回归的正确性 (correctness): 审核者 tomeras91 认可修复正确，批准合并。

风险与影响
• 风险：

• 回归风险（低）：变更仅影响静态路径，修复的是之前引入的回归，不会引入新的功能回
归。



• KeyError 风险（低）：如果 pixel_values_flat 或 image_num_patches 不在 kwargs 中
，pop 可能抛出 KeyError。但 pixel_values_flat 在方法开始时已被 pop，并在 if
pixel_values_flat is None: return None 后确保存在；image_num_patches 在调用路径
中通常存在，风险较低。

• 缺少测试覆盖（中）：变更没有对应的测试文件，且现有测试可能未覆盖静态图像输入路
径。存在未被发现的回归风险。

• 影响：

• 用户影响（高）：修复直接影响使用静态（非动态）分辨率图像的 Nano Nemotron VL
模型用户。此前这些用户会遇到图像输入被忽略的问题，导致推理错误或失败。

• 系统影响（低）：变更仅影响 Nano Nemotron VL 模型的前向路径，不涉及其他模型或
通用框架。

• 团队影响（低）：改动微小，易于审查和合并。

• 风险标记：回归修复 , 单文件变更 , 缺少测试覆盖

关联脉络
• PR #38655 [Model] Nano Nemotron VL dynamic image tiling: 引入回归的源 PR，当前修

复直接解决该回归。


