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执行摘要
• 一句话：为 MiMo-V2-Flash 模型添加推理和工具解析器映射，复用 Qwen3 实现。

• 推荐动作：该 PR 变更简单，适合快速浏览以了解模型支持扩展模式。值得关注的点是复用
现有解析器的设计决策，这减少了代码重复，但需确保模型兼容性。

功能与动机
根据 PR 描述，目的是让推理和工具解析器能够支持 XiaomiMiMo/​MiMo-​V2-​Flash 模型，因此
添加一个特定的 mimo 键来映射到现有解析器。

实现拆解
1. 推理解析器映射：修改 vllm/reasoning/__init__.py，在 REASONING_PARSERS 字典中添

加键 "mimo"，其值指向 ("qwen3_reasoning_parser", "Qwen3ReasoningParser")，复用
Qwen3 的推理解析器。

2. 工具解析器映射：修改 vllm/tool_parsers/__init__.py，在 TOOL_PARSERS 字典中添加键
"mimo"，其值指向 ("qwen3xml_tool_parser", "Qwen3XMLToolParser")，复用 Qwen3 的
工具解析器。

3. 无测试或配置配套改动：本次变更仅涉及两个 __init__.py 文件中的配置字典，没有新增或
修改测试文件、配置文件或部署脚本。

关键文件：

• vllm/reasoning/__init__.py（模块 推理解析；类别 source；类型 configuration；符号
REASONING_PARSERS）: 核心配置文件，定义了推理解析器的映射关系，新增 'mimo' 键
启用 MiMo 模型支持。

• vllm/tool_parsers/__init__.py（模块 工具解析；类别 source；类型 configuration；符号
TOOL_PARSERS）: 核心配置文件，定义了工具解析器的映射关系，新增 'mimo' 键启用
MiMo 模型支持。

关键符号：REASONING_PARSERS, TOOL_PARSERS

关键源码片段

vllm/​reasoning/​_​_​init_​_​.​py
核心配置文件，定义了推理解析器的映射关系，新增 'mimo' 键启用 MiMo 模型支持。



# vllm/reasoning/__init__.py 中的关键变更片段
REASONING_PARSERS = {
    # ... 其他模型映射
    "kimi_k2": (
        "kimi_k2_reasoning_parser",
        "KimiK2ReasoningParser",
    ),
    "mimo": ( # 新增：为 MiMo-V2-Flash 模型添加映射
        "qwen3_reasoning_parser", # 复用 Qwen3 的模块名
        "Qwen3ReasoningParser", # 复用 Qwen3 的解析器类
    ),
    "minimax_m2": (
        "minimax_m2_reasoning_parser",
        "MiniMaxM2ReasoningParser",
    ),
    # ... 后续映射
}

vllm/​tool_​parsers/​_​_​init_​_​.​py
核心配置文件，定义了工具解析器的映射关系，新增 'mimo' 键启用 MiMo 模型支持。

# vllm/tool_parsers/__init__.py 中的关键变更片段
TOOL_PARSERS = {
    # ... 其他模型映射
    "longcat": (
        "longcat_tool_parser",
        "LongcatFlashToolParser",
    ),
    "mimo": ( # 新增：为 MiMo-V2-Flash 模型添加映射
        "qwen3xml_tool_parser", # 复用 Qwen3 的模块名
        "Qwen3XMLToolParser", # 复用 Qwen3 的解析器类
    ),
    "minimax_m2": (
        "minimax_m2_tool_parser",
        "MinimaxM2ToolParser",
    ),
    # ... 后续映射
}

评论区精华
review 讨论较少。gemini-code-assist[bot] 确认了变更内容，指出这是为 'mimo' 模型注册
Qwen3 解析器。chaunceyjiang 批准并提及需要先合并此 PR，再处理关联的 PR #40090（该
PR 修复了 Qwen3XMLToolParser 的空 delta 检测问题）。这表明本 PR 的解析器映射依赖
于 #40090 的修复，但两者是顺序依赖关系，无设计争议。

• PR 依赖关系 (other): 本 PR 是基础映射，需与 #40090 顺序合并以确保功能正确。

风险与影响



• 风险：低风险。变更仅为配置映射，不修改解析器核心逻辑。潜在风险包括：1) 映射正确性
：假设 MiMo-V2-Flash 模型的输出格式与 Qwen3 完全兼容，若格式差异可能导致解析错
误；2) 依赖风险：本 PR 映射的 Qwen3XMLToolParser 在 #40090 中有 bugfix，需确保
#40090 合并后生效，否则可能引入流式输出问题。

• 影响：影响范围有限。用户端：使用 XiaomiMiMo/MiMo-V2-Flash 模型的开发者现在可以通
过指定 mimo 键启用推理和工具解析功能。系统端：无性能或架构影响，仅扩展了模型支持
列表。团队端：维护成本低，但需注意映射的兼容性假设。

• 风险标记：模型兼容性假设 , 依赖外部修复

关联脉络
• PR #40090 [Bugfix] Fix empty delta detection in Qwen3XMLToolParser streaming: 本

PR 映射的工具解析器 Qwen3XMLToolParser 在 #40090 中有重要 bugfix，两者功能关联
，需确保 #40090 合并以修复潜在问题。


