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执行摘要
• 一句话：修复分布式优化器关闭时 checkpoint 保存崩溃

• 推荐动作：该 PR 值得关注，即修补了一个边界条件（distributed optimizer 关闭）导致的
崩溃。变动极小、清晰、可追溯。

功能与动机
在 PP=4, EP=2, TP=2, ETP=2 + vanilla_​mbridge=True 的 MoE 模型训练中，
use_​distributed_​optimizer=True 会导致 NCCL 通信组不兼容的启动错误，只能设为 False。
此时 param_​data 为 None，原代码 buffer.​param_​data.​storage().​size() 直接崩溃，导致 
checkpoint 完全无法保存。

实现拆解
1. 在 verl/​utils/​megatron_​utils.​py 的 get_​megatron_​module_​device 函数中，在已有的 

buffer.param_data.storage().size() == 0 判断之前，新增 if buffer.param_data is 
None: 分支。

2. 当 param_data 为 None 时，改用 next(model_chunk.module.parameters()).device.typ
e 获取模型参数的 device 类型；若模块无参数则回退为 cpu。

3. 其他逻辑不变：若 storage size 为 0（空 buffer）则返回 cpu，否则返回
get_device_name()。

关键文件：

• verl/utils/megatron_utils.py（模块 检查点；类别 source；类型 core-logic；符号
get_megatron_module_device）: 核心文件，修复 checkpoint 保存时的崩溃，新增对
param_data is None 的处理。

关键符号：get_megatron_module_device

关键源码片段

verl/​utils/​megatron_​utils.​py
核心文件，修复 checkpoint 保存时的崩溃，新增对 param_​data is None 的处理。

def get_megatron_module_device(models: list[Any]) -> str:



    if not models:
        return "cpu"

    model_chunk = models[0]
    if not model_chunk.buffers:
        try:
            return next(model_chunk.module.parameters()).device.type
        except StopIteration:
            return "cpu"

    buffer = model_chunk.buffers[0]
    # When use_distributed_optimizer=False, param_data is None
    # because no flat param buffer is allocated.
    # Fall back to checking module parameters directly.
    if buffer.param_data is None:
        try:
            return next(model_chunk.module.parameters()).device.type
        except StopIteration:
            return "cpu"
    # Original checks for empty buffer
    if buffer.param_data.storage().size() == 0:
        return "cpu"
    else:
        return get_device_name()

评论区精华
review 讨论较少：gemini-code-assist[bot] 给出标准总结后表示无反馈；ETOgaosion 直接批
准。没有出现设计争议。

• 代码变更确认 (correctness): 无异议，直接批准。

风险与影响
• 风险：风险低。修改仅限于 get_megatron_module_device 中的新增条件分支，不会影响

use_distributed_optimizer=True 的已有路径。但是回退方案调用
next(model_chunk.module.parameters()) 可能较慢（遍历所有参数），但对于保存
checkpoint 的调用频率而言可接受。同时，当模块参数跨设备时，只会返回第一个参数的
device 类型，可能与实际存储位置不一致（但 checkpoint 保存通常需要统一 device 分配
，风险可控）。

• 影响：直接影响：修复了 use_distributed_optimizer=False + checkpoint 保存的组合崩溃
，使得使用该配置的 MoE 模型训练能够正常保存 checkpoint。影响范围有限，仅触发特定
并行配置。

• 风险标记：边界条件修复 , 无测试覆盖

关联脉络



• PR #6447 [megatron] fix: Fix GPU memory leak in ref model offload by explicitly
releasing storage: 同为 megatron 相关 bugfix，涉及 verl/utils/megatron_utils.py 文件
，属于同类维护范畴。

• PR #6014 [megatron, ckpt] refactor: optimize mcore ckpt manager impl, checkpoint
yaml config APIs: 同为 megatron + ckpt 模块，但本 PR 是独立 bugfix，未直接关联其重
构逻辑。


