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执行摘要
• 一句话：新增 Step-3.7-Flash 多模态 MoE 模型支持

• 推荐动作：值得精读，特别是模型组合方式（视觉编码器 + MoE 语言模型）以及多模态特征
提取的实现。建议关注 review 中提到的批处理问题，并优先补全单元测试和修复文档中的
镜像版本。

功能与动机
Step-3.7-Flash 是 stepfun-ai 发布的高性能多模态 MoE 模型，支持图像理解与 256k 上下文。
社区需要 SGLang 的官方推理支持。PR body 未详述动机，从标题和文件内容可明确为模型支
持需求。

实现拆解
1. 配置类：新增 python/sglang/srt/configs/step3p7.py，定义

Step3p7VisionEncoderConfig 和 Step3p7Config，继承 PretrainedConfig，设置视觉编
码器参数（width=1536、patch_size=14 等）以及文本配置（复用 Step3p5Config）。

2. 模型定义：新增 python/sglang/srt/models/step3p7.py，
Step3p7ForConditionalGeneration 组合三个子模块：PerceptionEncoder（1.8B 视觉编
码器）、vit_large_projector（4× 宽度投影层）和 Step3p5ForCausalLM（196B MoE 语
言模型）。实现图像特征提取流程 get_image_feature，支持 patch 合并与投影。额外提供
 hf_to_sglang_mapper 以处理 NVFP4 checkpoint 的权重前缀差异。

3. 架构注册与路由：修改 model_config.py，将 Step3p7ForConditionalGeneration 加入
is_generation_model、is_hybrid_swa_model 和 get_hybrid_layer_ids，确保调度器正确
处理混合 SWA 层。同时修改 scheduler.py 添加 moe_top_k 属性以触发 MoE 配置初始化。

4. 后端适配：调整 flashinfer_trtllm.py 以支持新模型的 SwiGLU clamp；在
server_args.py 中增加 auto-attention-backend 选择；修改 step3_vl.py 处理器注册新模
型的多模态入口。

5. 文档与部署工具：新增 Step-3.7-Flash.mdx cookbook 和交互式命令生成器 React 组件
step-37-flash-deployment.jsx，支持 BF16/FP8/NVFP4 三种量化与
H200/B200/B300/GB200/GB300 硬件选择，并自动生成推理命令。

关键文件：



• python/sglang/srt/models/step3p7.py（模块 模型；类别 source；类型 core-logic；符号
Step3p7ForConditionalGeneration, get_model_config_for_expert_location, init,
_get_vision_model_output）: 核心模型定义，新增 Step-3.7-Flash 的整个 nn.Module 类
，包括视觉编码器、投影层和语言模型的组装以及图像特征提取的逻辑。

• python/sglang/srt/configs/step3p7.py（模块 配置；类别 source；类型 core-logic；符号
Step3p7VisionEncoderConfig, init, Step3p7Config）: 新增模型配置类，定义了视觉编码
器和整体模型的超参数，并指定 model_type = "step3p7"。

• docs_new/src/snippets/autoregressive/step-37-flash-deployment.jsx（模块 部署 UI；类
别 source；类型 core-logic；符号 Step37FlashDeployment, generateCommand,
getInitialState, checkDarkMode）: 交互式部署命令生成器，允许用户选择硬件、量化方
式、推理选项，自动生成 sglang serve 命令。是文档体验的核心组件。

• python/sglang/srt/configs/model_config.py（模块 模型注册；类别 source；类型
data-contract；符号 is_generation_model, is_hybrid_swa_model,
get_hybrid_layer_ids, _config_draft_model）: 将 Step3p7ForConditionalGeneration 注
册为生成模型和混合 SWA 模型，并更新层类型检测逻辑，确保调度器正确识别该架构。

• python/sglang/srt/models/step3p5.py（模块 模型；类别 source；类型 data-contract；
符号 get_model_config_for_expert_location, forward_normal）: 为
Step3p5ForCausalLM 添加 get_model_config_for_expert_location 方法以支持 DeepEP
专家位置配置，此方法也被 Step3p7ForConditionalGeneration 代理调用。此外修复
forward_normal 中 topk_output 兼容性。

• python/sglang/srt/layers/moe/moe_runner/flashinfer_trtllm.py（模块 MoE 运行；类别
source；类型 core-logic）: 支持 Step3p7 模型在 NVFP4 量化下使用 flashinfer_trtllm
MOE 后端，需要在 swiglu clamp 等适配。

关键符号：Step3p7ForConditionalGeneration.init, 
Step3p7ForConditionalGeneration.get_image_feature, 
Step3p7ForConditionalGeneration.get_model_config_for_expert_location, 
Step3p5ForCausalLM.get_model_config_for_expert_location, Step3p7Config.init, 
Step37FlashDeployment.generateCommand

关键源码片段

python/​sglang/​srt/​models/​step3p7.​py
核心模型定义，新增 Step-3.7-Flash 的整个 nn.​Module 类，包括视觉编码器、投影层和语言
模型的组装以及图像特征提取的逻辑。

"""
Step3p7ForConditionalGeneration: 组合 PerceptionEncoder 视觉编码器、
vit_large_projector 投影层和 Step3p5ForCausalLM 语言模型。
支持 NVFP4 checkpoint 的权重前缀映射。
"""
class Step3p7ForConditionalGeneration(nn.Module):

    # NVFP4 checkpoints (e.g. huangyu-nv/step3p7-nvfp4-moe-only-kvfp8) use
    # "model.language_model." prefix, while sglang parameters are named



    # "language_model.model.". This mapper remaps the quantization ignore
    # patterns so that is_layer_skipped works correctly.
    hf_to_sglang_mapper = WeightsMapper(
        orig_to_new_prefix={
            "model.language_model.": "language_model.model.",
            "model.vision_model": "vision_model",
            "model.vit_large_projector": "vit_large_projector",
        }
    )

    @classmethod
    def get_model_config_for_expert_location(cls, config):
        # Delegate expert location config to the language model
        return Step3p5ForCausalLM.get_model_config_for_expert_location(
            config.text_config
        )

    def __init__(
        self,
        config: Step3p7Config,
        quant_config: Optional[QuantizationConfig] = None,
        prefix: str = "",
    ):
        super().__init__()
        self.config = config

        # Vision encoder (PerceptionEncoder, 1.8B params)
        self.vision_model = PerceptionEncoder(
            config.vision_config,
            ACT2FN[config.vision_config.hidden_act],
            quant_config=None, # Vision weights are not quantized
            prefix=add_prefix("vision_model", prefix),
        )
        # Multimodal projector (4x width -> hidden_size)
        self.vit_large_projector = ColumnParallelLinear(
            config.vision_config.width * 4,
            config.text_config.hidden_size,
            bias=config.projector_bias,
            gather_output=True,
            quant_config=None,
            prefix=add_prefix("vit_large_projector", prefix),
        )
        # Language model (Step3p5ForCausalLM, 196B MoE)
        self.language_model = Step3p5ForCausalLM(
            config=config.text_config,
            quant_config=quant_config,
            prefix=add_prefix("language_model", prefix),
        )



docs_​new/​src/​snippets/​autoregressive/​step-​37-​flash-​deployment.​jsx
交互式部署命令生成器，允许用户选择硬件、量化方式、推理选项，自动生成 sglang serve 命
令。是文档体验的核心组件。

export const Step37FlashDeployment = () => {
  const options = {
    hardware: {
      name: 'hardware',
      title: 'Hardware Platform',
      items: [
        { id: 'hopper', label: 'Hopper', default: true },
        { id: 'b200_b300', label: 'B200/B300', default: false },
        { id: 'gb200_gb300', label: 'GB200/GB300', default: false }
      ]
    },
    quantization: {
      name: 'quantization',
      title: 'Quantization',
      getDynamicItems: (values) => {
        // Hopper 不支持 NVFP4，仅在 Blackwell 系列上显示
        const isHopper = values.hardware === 'hopper';
        return [
          { id: 'bf16', label: 'BF16', default: true },
          { id: 'fp8', label: 'FP8', default: false },
          ...(isHopper ? [] : [{ id: 'nvfp4', label: 'NVFP4', default: false }])
        ];
      }
    },
    // ... 其他选项（reasoningParser, toolcall, speculative）
  };

  const generateCommand = (values) => {
    const { hardware, quantization } = values;
    const isNVFP4 = quantization === 'nvfp4';
    const quantSuffix = quantization === 'fp8' ? '-FP8' : quantization === 'nvfp4' ? '-NVFP4' : '';
    const modelName = `stepfun-ai/Step-3.7-Flash${quantSuffix}`;
    const tpValue = hardware === 'gb200_gb300' ? 4 : 8; // GB200/GB300 推荐 TP=4

    let cmd = 'sglang serve \\n' + `  --model-path ${modelName}`;
    if (tpValue > 1) cmd += ` \
  --tp ${tpValue}`;
    // FP8/NVFP4 需要 ep 等于 tp
    if (quantSuffix === '-FP8' || isNVFP4) cmd += ` \
  --ep ${tpValue}`;
    // NVFP4 专属参数
    if (isNVFP4) {
      cmd += ' \
  --moe-runner-backend flashinfer_trtllm';



      cmd += ' \
  --kv-cache-dtype fp8_e4m3';
      cmd += ' \
  --quantization modelopt_fp4';
      cmd += ' \
  --attention-backend trtllm_mha';
    }
    cmd += ' \
  --trust-remote-code';
    // 追加其他选项的命令规则（如 --reasoning-parser step3p5）
    for (const [key, option] of Object.entries(options)) {
      if (option.commandRule) {
        const rule = option.commandRule(values[key], values);
        if (rule) cmd += ` \\n  ${rule}`;
      }
    }
    return cmd;
  };
  // ...（getInitialState, checkDarkMode 等）
};

评论区精华
gemini-code-assist[bot] 在 review 中指出了五个关键问题：

• get_image_feature 方法断言 len(items) == 1 且未将 pixel_values 移入 self.device，导致
批处理多模态推理时设备不匹配。（高优先级）

• React 组件 Step37FlashDeployment 使用 useState/useEffect 但未从 react 导入，会引发
运行时错误。（中优先级）

• step3p7.py 配置文件中可以避免在 __init__ 内重复导入 Step3p5Config，建议移到文件顶
部。（中优先级）

• 权重加载时遍历整个 named_​parameters() 对 198B 模型效率低下，建议仅获取视觉和投影
层参数。（中优先级） 这些评论在合并前未得到作者或 reviewer 的明确回应，但 PR 最终
已合并。

• get_image_feature 不支持批处理及缺少 device 移动 (correctness): PR 合并时未回应或修
复此问题。

• React 组件缺少 useState/useEffect 导入 (correctness): PR 合并时未修改。

• 配置文件内联导入可优化 (style): PR 合并时未采纳。

• 权重加载遍历所有 named_parameters 效率低 (performance): PR 合并时未修改。

风险与影响
• 风险：

• 批处理不支持：get_image_feature 未处理多 item 场景，可能导致批量请求时崩溃或结
果错误。（影响稳定性）



• React 组件缺乏导入：部署命令生成器可能在文档页面无法正常渲染。（影响文档交付）

• 权重加载性能：全量参数遍历在 198B 模型上可能引入启动延迟。（影响用户部署体验）

• 缺少测试验证：无新增单元测试，模型精度与回归风险未通过自动化手段控制。

• 依赖特定镜像：文档中使用 lmsysorg/sglang:dev-pr-18084，若下架可能导致用户无法
复现。

• 影响：对用户：可直接使用 SGLang 部署 stepfun-ai/Step-3.7-Flash 系列模型，支持多
模态推理、NVFP4 量化和推测解码。对系统：注册了新模型架构，改动横跨 model/
config/ multimodal/ moe-runner/ server-args 等模块，需确保向后兼容。对团队：新
增约 1.1k 行代码，后续可复用此模式添加更多 stepfun 模型。

• 风险标记：核心路径变更 , 缺少测试覆盖 , 潜在兼容性问题 , 文档依赖特定镜像

关联脉络
• 暂无明显关联 PR


