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执行摘要
• 一句话：

• 推荐动作：

功能与动机

实现拆解
1. 核心源码路径 - examples/​experimental/​openenv/​openenv_​agent_​function.​py（

core-logic）：源码主路径；涉及符号 body；包含 控制流调整、配置键调整、符号定义调
整；+14/-5；关键符号：body

2. 测试与验证 - tests/​fast/​examples/​experimental/​openenv/​test_​openenv_​agent_​function.​
py（test-coverage）：测试配套；涉及符号 _fake_completion, _NoCommandPolicy, 
_create, test_no_command_reports_end_reason；包含 测试覆盖调整、控制流调整、配
置键调整；+56/-5；关键符号：_fake_completion, _NoCommandPolicy, _create, 
test_no_command_reports_end_reason

关键文件：

• tests/fast/examples/experimental/openenv/test_openenv_agent_function.py（模块
openenv/agent/function；类别 test；类型 test-coverage；符号 _fake_completion,
_NoCommandPolicy, _create, test_no_command_reports_end_reason）: 测试配套；涉
及符号 _fake_completion, _NoCommandPolicy, _create,
test_no_command_reports_end_reason；包含 测试覆盖调整、控制流调整、配置键调整
；+56/-5

• examples/experimental/openenv/openenv_agent_function.py（模块
examples/experimental；类别 source；类型 core-logic；符号 body）: 源码主路径；涉及
符号 body；包含 控制流调整、配置键调整、符号定义调整；+14/-5

关键符号：_fake_completion, _NoCommandPolicy, _create,
test_no_command_reports_end_reason, spying_with_env,
test_max_turns_reports_end_reason, body

评论区精华
• 暂无高价值评论线程



风险与影响
• 风险：

• 影响：

• 风险标记：暂无

关联脉络
• 暂无明显关联 PR


