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执行摘要
• 一句话：修复 RL 场景下 MoE 门控权重类型不一致问题，统一通过 FD_ENABLE_RL 环境变

量控制。

• 推荐动作：建议 RL 团队和 MoE 模型开发者仔细阅读此 PR，了解从
dynamic_load_weight 到 FD_ENABLE_RL 的配置迁移要求。关注 fastdeploy-bot 提出的
兼容性问题，评估现有 RL 训练流程是否需要调整。代码变更简洁，适合快速理解环境变量
如何影响模型精度配置。

功能与动机
根据 PR body 描述，此变更旨在 " 解决 https://github.com/PaddlePaddle/FastDeploy/pull/6
457 导致的 RL 下 moe gate 加载权重类型不一致问题 "。PR #6457 引入了
dynamic_load_weight 条件来控制 MoE 门控的 fp32 精度，但在 RL 场景下可能导致精度不一
致，因此需要统一通过 FD_ENABLE_RL 环境变量来控制。

实现拆解
实现分为三个层次：1) 在 envs.py 中添加 FD_ENABLE_RL 环境变量定义和注释；2) 在
args_utils.py 的 __post_init__方法中，当 FD_ENABLE_RL=1 时自动设置
moe_gate_fp32=True；3) 修改 GLM4 MoE 和 Qwen MoE 模型中的门控层初始化逻辑，移除
原有的 dynamic_load_weight 条件，仅根据 moe_gate_fp32 配置决定权重类型。

关键文件：

• fastdeploy/model_executor/models/glm4_moe.py（模块 Models）: 移除了
dynamic_load_weight 条件，简化了 MoE 门控权重类型逻辑，是功能变更的核心文件。

• fastdeploy/engine/args_utils.py（模块 Engine）: 在参数后初始化中添加
FD_ENABLE_RL 检查，自动设置 moe_gate_fp32，是控制逻辑的关键入口。

• fastdeploy/envs.py（模块 Core）: 新增 FD_ENABLE_RL 环境变量定义，统一了 RL 相关
配置的管理点。

• fastdeploy/model_executor/models/qwen3moe.py（模块 Models）: 与 glm4_moe.py 类
似，统一修改了 Qwen MoE 模型的门控权重类型逻辑。

关键符号：post_init, init, forward

评论区精华



fastdeploy-bot 指出两个关键问题：1) 移除 dynamic_load_weight 条件是 breaking change
，原有依赖 dynamic_load_weight=True 自动启用 fp32 的 RL 用户必须显式设置
FD_ENABLE_RL=1，可能导致精度问题；2) envs.py 中的注释提到 " 对齐 RoPE 和 moe
gate 精度 "，但代码只处理了 moe gate，建议修改注释或补充 RoPE 逻辑。最终 PR 未采纳
兼容性建议，直接移除了 dynamic_load_weight 条件。

• 移除 dynamic_load_weight 条件的兼容性风险 (correctness): PR 未采纳兼容性建议，直接
移除了 dynamic_load_weight 条件，要求用户迁移配置。

• 环境变量注释准确性 (documentation): PR 未修改注释，保持原样，可能存在描述不准确的
问题。

风险与影响
• 风险：主要风险是兼容性破坏：原有使用 dynamic_load_weight=True 的 RL 用户现在必须

显式设置 FD_ENABLE_RL=1，否则 MoE 门控会从 fp32 回退到 bf16，可能导致训练精度
下降或收敛问题。此外，envs.py 注释与实现不完全匹配可能造成误解。代码变更本身较小
，回归风险较低。

• 影响：对用户影响：RL 用户需要更新配置，从依赖 dynamic_load_weight 改为设置
FD_ENABLE_RL=1。对系统影响：统一了 MoE 门控精度控制逻辑，简化了代码。对团队影
响：需要更新相关文档和迁移指南。影响范围限于使用 GLM4 MoE 或 Qwen MoE 模型进
行 RL 训练的场景。

• 风险标记：兼容性破坏 , 配置迁移要求 , 注释不准确

关联脉络
• PR #6457 （根据 PR body 引用推测）引入 dynamic_load_weight 控制 MoE 门控精度的

PR: PR body 明确指出此 PR 旨在解决 PR #6457 导致的问题，两者在 MoE 门控精度控制
逻辑上直接相关。

• PR #7171 [BugFix][RL] Fix RL OOM Bug, Optimize async weight loading and switch
to yaml version file: 同属 RL 相关 bugfix，涉及权重加载和内存管理，可能共享类似的
RL 环境配置上下文。

• PR #7039 [Optimization] merge_allreduce: 同属 MoE 模型优化，关注 GLM4-MoE 的性
能改进，技术领域重叠。


